2024年度发明创业奖公示情况表（创新奖）
	项目名称
	智能路网交通全息可信感知与动静协同调控关键技术及应用

	主要完成人
（完成单位）
	赵聪（同济大学）、蒋盛川（上海理工大学）、王建（张家口市公安局）、杨彪（常州大学）、杜启强（张家口市公安局）、曾富涔（超级视线科技有限公司）

	主要知识产权目录

	序号
	知识产权名称
	授权号
	授权日期
	权利人
	发明人
	有效状态

	1
	一种道路交通感知轨迹数据的质量评估方法
	ZL202110789522.4
	2023.9.26
	同济大学
	赵聪、都州扬、师钰鹏、杜豫川、暨育雄
	有效

	2
	一种动静态联动的车辆路径引导方法、装置及存储介质
	ZL202210206988.1
	2024.3.29
	同济大学
	蒋盛川、都州扬、王金栋、陈菁、杜豫川
	有效

	3
	Multi-target vehicle
detection and re-identification method based on radar and video fusion
	WO2022141914
	2022.7.7
	同济大学
	杜豫川、赵聪、覃伯豪、徐爱峰、蒋盛川、
王榕、李兴华
	有效

	4
	Roadside sensing unit-based method for quick recognition of dynamic target point cloud and point cloud segmentation
	WO2022141911
	2022.7.7
	同济大学
	杜豫川、赵聪、魏斯瑀、王金栋、余芳强、
蒋盛川、项炎平
	有效

	5
	Dynamic-static joint vehicle path guidance method
	WO2024027428
	2024.2.8
	同济大学
	杜豫川、蒋盛川、都州扬、赵聪、朱华勇、赵祥模 
	有效

	6
	一种车路协同环境下的自动驾驶纵向决策控制方法
	ZL202110131790.7
	2022.9.20
	同济大学
	赵聪、杜豫川、陈菁、仇越
	有效

	7
	一种自适应停车场出口道闸控制方法、装置和存储介质
	ZL202210328902.2
	2023.8.8
	同济大学
	蒋盛川、陈菁、王金栋、都州扬、杜豫川
	有效

	8
	一种基于穿越动作和交通场景上下文因素的行人穿越马路意图识别方法
	ZL202011276593.6
	2024.1.26
	常州大学
	杨彪、杨吉成、徐黎明、陈阳、吕继东、毕卉
	有效

	9
	加权卷积自编码长短期记忆网络人群异常检测方法
	ZL201810385430.8
	2021.9.3
	常州大学
	杨彪、曹金梦、张御宇、吕继东、邹凌
	有效

	10
	一种停车场内车辆的诱导方法、装置及存储介质
	ZL202210328572.7
	2023.8.4
	同济大学
	蒋盛川、陈菁、王金栋、都州扬、赵聪
	有效


提名单位：同济大学
完成单位：同济大学、上海理工大学、张家口市公安局、常州大学、超级视线科技有限公司
[bookmark: _GoBack]项目简介：随着我国汽车保有量跃居世界第一，城市路网“行车堵”与“停车难”问题日趋严峻。据统计，我国每年因交通拥堵浪费的总时长超100亿小时，有约30%的拥堵问题由停车寻位交通所导致。推进城市路网治理数字化转型升级，提升动静交通协同联动管理水平，改善居民出行服务质量，是社会民生的迫切需求，也是交通强国战略的重要指向。为此，本项目针对城市路网“状态辨析不精、运行管控不优、出行体验不佳”三大难题，依托国家重点研发计划、国家自然科学基金等课题开展了产学研用联合攻关，创建了以全域数字化为基础的城市路网协同化管理与全链条诱导成套技术体系，研发形成“感知装备-管控平台-服务系统”的系列创新成果。
